Gemeente Rotterdam

3D inwinning in Rotterdam:

Een zomerse pilot
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onderwerpen

Het kader van de pilot

Kavel 10

3D in Rotterdam: inwinning, modellering en toepassing
Doelstellingen voor de Pilot

Resultaten & Conclusies

5-11-2019



Het kader van de pilot

Mobile Mapping: scannen vanaf de weg

Combi lucht-inwinning

Nieuwe wensen van en kansen voor gebruikers
- 3d mesh
- mutaties signaleren (overlap)
- snelle levering

- meerdere opnamemomenten in 1 jaar
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Kavel 10 hag

Tecnam P2006T

- Penta-DigiCAM 5x 100MP
- RIEGL LMS- Q680i

Inwinning in €én vlucht:
- Orthofoto's

- Oblieke foto's

- LIDAR puntenwolk

Leidt tot een grote variatie aan
eindproducten
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Huidige 3D inwinning

Luchtfoto

Lidar

Obliek

Mobile mapping
Panoramafoto’s
Statisch scannen
Satelliet data

Y O RiIEGL
¥ VMX-450
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Enkele toepassingen

5-11-2019 Voorbeeldpresentatie



Groen in beeld mbv lidar & infrarood




Hoogtebestand Rotterdam
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Satelliet: Insar en w
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_ 50mm bui-1 uur
=
L o Metroingangen
111
Il Risico
R Geen wateroverlast
R Kans op uitval

R Grote kans op uitval

Risicopanden
Status
. Kans op schade
. Grote kans op schade

Overig

Spoor_Onbegaanbaar

Wegen_Onbegaanbaar

Wateromvang

rotterdam_S0mm1u_depth_quad_3600_lzw.



Scans van beelden
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In te winnen en verwerken tot....
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3 Model van de stad: Rotterdam3D i
ﬁ{ Rotterdam 3D Q Zoeken = Inl

Thema's en inhoud

Basislagen
BRT achtergrond
Openstreetmap

Luchtfoto

Algemeen
Gebouwen - model (LOD1)
Gebouwen - model (LOD2)
Gebouwen - textuur (LOD2)
Bruggen - model
Bruggen - textuur
Terrein
Terrein veriaagd (-5 meter)

BGT Rotterdam

Straatnamen

BIM modellen
Gemaal Rozenburg (BIM)
Scheepmakerspassage 1 (BIM)
Thema's
Bomen - model
PDF maken
% Maak een link

W Reset alle instellingen
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Doelstellingen voor de pilot

gecombineerd inwinnen
specificeren op eindproducten
beproeven van een “andere fotocamera”

hoge overlap luchtfoto (80/60)

a ~ 0D ke

zomerinwinning obliek — 3d mesh

(als input voor 3D model op 3drotterdam.nl)

5-11-2019

14



5-11-2019




Inwinnen op 27 juni
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Resultaten: geleverde bestanden
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Opgeleverd (vlieghoogte ca 1500 ft)
~ Paspunten
Luchtopnamen ingewonnen op 6,5 cm > 1000
Footprints
AT resultaten (summit)
" Lidar (LAS) ingewonnen met 20 p/m2
_ Lidar bestanden tegelindeling + classificatie
i Oblieke foto’s ingewonnen op 5-7 cm > 5000
_ Oblieke viewers & bestanden
- 3D mesh bestanden + viewer software
. Video

R

IGI Penta-DigiCAM

Riegl VUX-1LR

|Gl Penta-DigiCAM

5-11-2019

18









Classificatie: goed maar ruimte voor verbetering
(low vegetation)
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http://mydemo.obliquo.cloud/k10/

3D mesh i &

Link naar video

5-11-2019


https://www.youtube.com/watch?v=q6m9KaOG-74#action=share
http://mydemo.obliquo.cloud/k10/elink/globe3d/

Resultaten: inzichten i

Geslaagde pilot; korte lijnen en snelle levering, hoogwaardige resultaten

Gecombineerd 3D inwinnen is mogelijk
maar....kiezen welk product(en) met welke prioriteit

Bij het stellen van eisen: balanceren tussen wat kan en wens gebruiker,
Nut en noodzaak

Multifunctionele luchtfoto bestaat niet (geometrisch bruikbaar, mooi)

Veel opnamen geen probleem




Vragen?

Dank voor uw aandacht




